1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea

Automatica si Calculatoare

1.3 Departamentul

Calculatoare

1.4 Domeniul de studii

Calculatoare si Tehnologia Informatiei

1.5 Ciclul de studii

Licenta

1.6 Programul de studii / Calificarea

Tehnologia Informatiei / Inginer

1.7 Forma de invatamant

IF —nvatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei

104

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Elemente de mecanicd

2.2 Titularul de curs

Prof.dr.ing Tatar Mihai Olimpiu,
Olimpiu.Tatar@mdm.utcluj.ro; olimpiut@yahoo.com

2.3 Titularul/Titularii activitatilor de
seminar/laborator/proiect

Prof.dr.ing Tatar Mihai Olimpiu,
Olimpiu.Tatar@mdm.utcluj.ro; olimpiut@yahoo.com
Sef lucr.dr. ing. Teutan Emil Octavian - Emil.Teutan@mdm.utcluj.ro

2.4 Anul de studiu Il {2.5Semestrul | 2 5;;;:;'6‘# evaluare (£ —examen, C - colocviu, V - C
. o DF — fundamentald, DID —in domeniu, DS — de specialitate, DC — complementard DF
2.7 Regimul disciplinei - - - -
DOB — obligatorie, DOP — optionald, FAC - facultativd FAC
3. Timpul total estimat
3.1 Numar de ore pe saptamana 4 |din care:| Curs 2 | Seminar | 2 Laborator - | Proiect -
3.2 Numar de ore pe semestru 56 |dincare:| Curs | 28 | Seminar | 28 | Laborator - Proiect -
3.3 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:
(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 14
(b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 10
(c) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
(d) Tutoriat
(e) Examinari
(f) Alte activitati:
3.4 Total ore studiu individual (suma (3.3(a)...3.3(f))) 44
3.5 Total ore pe semestru (3.2+3.4) 100
3.6 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Fizica, Matematica

4.2 de competente

Matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Videoproiector, tabla, creta alba si colorata

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

Tabla, creta alba si colorata.

6. Competentele specifice acumulate

6.1 Competente profesionale

C1 Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica
tehnica, inginerie mecanica, chimica, electrica si electronica in ingineria
sistemelor.

C1.1 Utilizarea in comunicarea profesionala a conceptelor, teoriilor si
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metodelor stiintelor fundamentale folosite in ingineria sistemelor.
C1.2 Explicarea temelor de rezolvat si argumentarea solutiilor din
ingineria sistemelor, prin utilizarea tehnicilor, conceptelor si
principiilor din matematica, fizica, chimie, grafica tehnica, inginerie
electrica, electronica, mecanica.

6.2 Competente transversale

7. Obiectivele disciplinei

7.1 Obiectivul general al disciplinei

sa cunoasca structura, functionarea, bazele conceperii si proiectarii
sistemelor mecanice mobile din structura sistemelor automate, ce
integreaza componente mecanice, electrice-electronice si de tehnologia
informatiei.

sa cunoasca principalele tipuri de sisteme mecanice mobile (mecanisme),
problemele de baza in studiul acestora, terminologia si limbajul grafic
dedicat, precum si metodele de proiectare asistata a acestora.

7.2 Obiectivele specifice

sa comunice eficient Tn scris si oral, cu specialisti din domeniul ingineriei
mecanice;

sa utilizeze metodele si sistemele de masurare a parametrilor functionali ai
diferitelor sisteme mecanice mobile;

sa utilizeze aparatul matematic, metodele adecvate si pachetele software
la simularea diferitelor sisteme mecanice rigide si mobile.

sa aplice cunostintele, participand eficient, in echipe de cercetare-proiectare
interdisciplinare;

sa analizeze si sa interpreteze date experimentale din domeniul ingineriei
mecanice;

sa inteleaga si sa analizeze critic comparativ solutii tehnice specifice
domeniului ingineriei mecanice

8. Continuturi

8.1 Curs Nr.ore Metode de predare Observatii
1. Notiuni introductive. Structura hard a sistemelor mecatronice.

Locul si rolul mecanismelor si transmisiilor mecanice in aceasta 2

structura.

2. Sinteza structurald a mecanismelor 2

3. Elemente pentru acumularea energiei, elemente pentru ghidarea 5

miscarii, elemente de asambalare.

4.Analiza cinematica a mecanismelor

5. Analiza si sinteza mecanismelor cu came.

6. Sisteme mecanice mobile cu elemente profilate (pirghii si roti):

mecanisme cu cruce de Malta, mecanisme cu clichet, mecanisme cu 5

elemente stelate, mecanisme de blocare. Mecanisme cu oscilatii si expunerea liber3 la
curse reglabile. tabld combinata cu
7.Analiza si sinteza mecanismelor cu roti dintate. 2 prezentari
8.Studiul fortelor ce actioneaza asupra mecanismelor din structura multimedia
sistemelor automate. Determinarea fortelor de inertie ale 2

elementelor cinematice din structura acestora.

9.Echilibrarea mecanismelor si masinilor.

10.Determinarea reactiunilor din cuplele cinematice

11. Modelarea miscarii sistemelor mecanice mobile. Ecuatiile de

miscare ale sistemelor mecanice mobile. Aplicatii: fazele de )

functionare ale sistemelor mecanice mobile; randamentul

sistemelor mecanice mobile;

12. Mecanisme si transmisii speciale in ingineria de precizie. 5

Mecanisme logice si compliante

13. Mecanisme pentru roboti industriali 2
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14.Reglarea miscari mecanismelor si a masinilor. Moderatoare.
Uniformizatoare.

Bibliografie (bibliografia minimald a disciplinei contindnd cel putin o lucrare bibliograficd de referintd a disciplinei, care
existd la dispozitia studentilor intr-un numdr de exemplare corespunzdtor)

. Demian, Tr., Mecanisme de mecanica fina, EDP. Bucuresti, 1981. (Biblioteca UTCN - 11 exemplare)

. Demian, Tr., s.a, Elemente constructive de mecanica find, EDP, Bucuresti, 1984.

. Handra-Luca, V., Mecanisme, Ed.UT Pres, Cluj-Napoca, 1981. (Biblioteca UTCN - 180 exemplare)

. Olariu, V., s.a - Mecanica tehnica. Ed. Tehnica, Bucuresti, 1982.

. Maties, V., s.a., Tehnologie si educatie mecatronicd, Ed.Todesco, Cluj-Napoca, 2001.

. Szekely, E., Dali, A., Mecanisme, Ed.UT Pres, Cluj-Napoca, 1993.

. Tatar, M.O. s.a — Mini si Microroboti, Ed. Todesco, Cluj-Napoca, 2005.

. Dudita, Fl., s.a., Mecanisme articulate, inventica, cinematica, Ed.Tehnica, Bucuresti, 1989.

. Voinea, R,, s.a., Introducere in mecanica solidului cu aplicatii in inginerie, Ed.Academiei, Bucuresti, 1985.

10. Tatar, M.O. - Elemente de inginerie mecanica. Indrumator de laborator-partea 1, Editura UT PRESS, Cluj-Napoca,
2013. (Biblioteca UTCN - 30 exemplare / Fond de carte departamentul Mecatronica si Dinamica Masinilor).
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8.2 Aplicatii (seminar)” Nr.ore Metode de predare Observatii

1. Identificarea componentelor de baza din structura sistemelor
mecanice mobile (mecanismelor). Elaborarea schemelor cinematice 2
si constructive;

2. Elemente de inginerie grafica. Modelarea si simularea functionari
structurilor mecanice; Variante constructive de sisteme mecanice 2
mobile. Materiale specifice componentelor mecanice.

3.Studiul constructiv si functional al elementelor constructive din

mecanica fina (arcuri, osii si arbori, rulmenti, suruburi, pene, curele, 2
etc);
4. Analiza cinematicd — probleme. Aplicatii 2
5. Studiul legilor de miscare. Conditii de functionare. Transmiterea )
fortelor.
6. Studiul constructiv - functional al mecanismelor cu miscari )
intermitente. Analiza cinematicd a mecanismului cu cruce de Malta. L
- - - - expunerea libera,
7. Studiul trenurilor de angrenaje complexe. Determinarea ) int iV
. L . o interactiva;
rapoartelor de transmitere si a vitezelor unghiulare. Aplicatii ! .
- - - o expunere pe baza de
8. Calculul fortelor de inertie prin metoda concentrarii maselor. .
L 2 software tematic,
Aplicatii. .
- —— - - expuneri cu postere
9.Determinarea reactiunilor in cuplele cinematice - probleme 2
10. Echilibrarea mecanismelor: patrulater si manivela-piston, )

echilibrarea motoarelor policilindrice. Aplicatii

11.Determinarea randamentului sistemelor mecanice mobile cu
elemente legate in serie si paralel. 2
Aplicatii: Determinarea randamentului reductorului melcat.

12.Analiza structurala si constructiv functionala a unor mecanisme
logice si compliante.

13. Rezolvarea problemei cinematice directe si inverse pentru
manipulatorul cu doua grade de libertate. 2
Mecanisme utilizate in dispozitive de prehensiune.

14. Studiul mecanismelor si dispozitivelor pentru uniformizarea

s 2
miscarii.

Bibliografie (bibliografia minimald pentru aplicatii contindnd cel putin o lucrare bibliograficd de referintd a disciplinei
care existd la dispozitia studentilor intr-un numdr de exemplare corespunzdtor)

1.Demian, Tr., s.a, Elemente constructive de mecanica fina, EDP, Bucuresti, 1984.

2.Handra-Luca, V., Mecanisme, Ed.UT Pres, Cluj-Napoca, 1981. (Biblioteca UTCN - 180 exemplare)

3.Handra-Luca, V., s.a.— Introducere in teoria mecanismelor, Editura Dacia, Cluj-Napoca, vol. I-ll, 1982, 1983.
(Biblioteca UTCN - 339 exemplare vol. 1 si 150 exemplare vol 2)

4.Maros, D., s.a. — Mecanisme, Indrumator de lucrari, Lito. I.P.C-N, Cluj-Napoca, 1984.

5.0lariu, V., s.a - Mecanica tehnica. Ed. Tehnica, Bucuresti, 1982.

6.Szekely, E., Dali, A., Mecanisme, Ed.UT Pres, Cluj-Napoca, 1993.

7.Tatar, M.O. - Elemente de inginerie mecanica. Indrumator de laborator-partea 1, Editura UT PRESS, Cluj-Napoca,
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2013. (Biblioteca UTCN - 30 exemplare / Fond de carte departamentul Mecatronica si Dinamica Masinilor).

*Se vor preciza, dupd caz: tematica seminariilor, lucrdrile de laborator, tematica si etapele proiectului.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Cursul exista In programa de studii a universitatilor si facultatilor de profil din tara si strainatate. Continutul acestuia
este coroborat cu asteptarile reprezentantilor comunitatii, a asociatiilor profesionale si angajatorilor din domeniu
Ingineriei Sistemelor.

Prin insusirea conceptelor teoretice si abordarea aspectelor practice incluse in disciplina Elemente de mecanica,
studentii dobandesc un bagaj de cunostinte consistent, in concordanta cu competentele partiale cerute pentru
ocupatiile posibile prevazute in Grila 1 — RNCIS.

10. Evaluare
. . - Pondere din
Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare -
nota finala
Curs Activitatea didactica se incheie cu examen Nota se calculeaza pe baza 70 %
scris si oral punctajului obtinut la lucrarea
scrisa si raspunsurile date la
intrebari.
Seminar Se acorda nota pe activitatea de la seminar. Evaluarea se realizeza in 10%
functie de corectitudinea
raspunsurilor date la
intrebarile
La seminar studentii vor primi temele de 20 %
casa individuale. Prin tema de casa se cere Temele de casa se sustin si se
sa se proiecteze un sistem mecanic noteaza.
reprezentativ ce integreaza componente
fundamentale din domeniul ingineriei
mecanice.
Laborator - - -
Proiect - - -
Standard minim de performanta: Studentul trebuie sa obtina nota 5 la fiecare tip de activitate.
Data completarii: Titulari Titlu Prenume NUME Semnitura
26.02.2025
Curs Prof. dr. ing. Tatar Mihai Olimpiu
Aplicatii Prof. dr. ing. Tatar Mihai Olimpiu
Sef. lucr. dr. ing. Teutan Emil Octavian
Data avizarii in Consiliul Departamentului Director Departament,
Prof.dr.ing. Rodica Potolea
Data aprobarii in Consiliul Facultatii de Automatica si Calculatoare Decan,

Prof.dr.ing. Vlad Muresan
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