FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior  |Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea Automatica si Calculatoare

1.3 Departamentul Automatica

1.4 Domeniul de studii Ingineria sistemelor

1.5 Ciclul de studii Master

1.6 Programul de studii / Calificarea Informatica aplicata in ingineria sistemelor complexe
1.7 Forma de invatamant IF —invdatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Echipamente pentru fabricatia asistata de calculator (CAM) |Codu| disciplinei| 4.10

2.2 Titularul de curs prof. dr. ing. Levente Tamas (Levente.Tamas@aut.utcluj.ro)

2.3 Titularul activitatilor de seminar /

. Sl.dr.ing. Marcu Cosmin (Cosmin.Marcu@aut.utcluj.ro
laborator / proiect § ( @ j.ro)

2.4 Anul de studiu 1 | 2.5 Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare E
2.7 Regimul Categoria formativa DA
disciplinei Optionalitate DO

3. Timpul total estimate

3L1 I\jurrjarvde O"®P€ 1 3 ldincare:[3.2Curs| 1 [3.3Seminar| |3.3Laborator| 1 | 3.3 Proiect | 1

saptamana

3.4 Numar de ore pe . . .

100|din care:| 3.5 Curs | 14 |3.6 Seminar| |3.6 Laborator| 14 | 3.6 Proiect | 14

semestru

3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:
(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
(b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren| 15
(c) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 15
(d) Tutoriat
(e) Examinari 3
(f) Alte activitati: 10

3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 58

3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Cunostinte generale de inginerie. Programare in C++. Matematici avansate

4.2 de competente Programare. Analize si sinteze sisteme de control

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Prezenta la curs este facultativa

5.2. de desfasurare a seminarului /

. . . Prezenta la laborator este obligatorie.
laboratorului / proiectului ’ g



mailto:Levente.Tamas@aut.utcluj.ro

6. Competentele specifice acumulate

Competente profesionale
[ ]

Efectueaza cercetare stiintifica

Prezinta rezultatele analizelor

Realizeaza planificarea de resurse

Stabileste obiective de asigurare a calitatii
Efectueaza analiza riscurilor

Furnizeaza documentatie tehnica

Asigura managementul de proiect

Gestioneaza dezvoltarea profesionala personala
Sintetizeaza informatii

Gestioneaza date in domeniul cercetarii
Gandeste in mod abstract

Interactioneaza profesional in mediile de cercetare profesionale
Dezvolta aplicatii de procesare de date

Competente
transversale

Gandeste analitic
Aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti

7. Rezultatele asteptate ale invatarii

Studentul va cunoaste
e conceptele fundamentale si metodologia ingineriei sistemelor aplicate in
dezvoltarea aplicatiilor informatice si a sistemelor complexe de control
g- e tehnici si principii de analiza, proiectare si implementare a aplicatiilor
= informatice bazate pe echipamente programabile si sisteme incorporate
% e metodele de simulare, modelare, evaluare si optimizare a performantelor aplicatiilor
O software si sistemelor de control
Studentul va fi capabil
e sa proiecteze, dezvolte si testeze aplicatii informatice si sisteme complexe de control
utilizand metode si tehnologii moderne
e sd aplice metode de analiza, simulare si modelare pentru optimizarea solutiilor
tehnice si informatice
;g‘ e sdrealizeze prototipuri software si/sau hardware functionale pentru
3 demonstrarea rezultatelor cercetarii
<
o Studentul
E R e va fi responsabil pentru gestionarea corectad a resurselor de proiect, planificarea
'{E g activitatilor si evaluarea riscurilor asociate.
= § e va gestiona autonom proiecte de inginerie software, industriala si sisteme
5 3 incorporate.
x ‘& e va gestiona proiecte profesionale sau de cercetare.

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1 Obiectivul general al disciplinei

Metode utilizate Tn fabricatia asistata de calculator. Tehnologii
specifice ale agentilor autonomi in transportare.




Cunostinte privind sistemele de fabricatie asistate de calculator.
Abilitatea de a proiecta, utiliza si intretine echipamente cu agenti
inteligenti. Proiectarea si dezvoltarea unor sisteme de localizare,
cartografiere si planificare in spatiul industrial, in era Industry 4.0.

8.2 Obiectivele specifice

9. Continuturi

9.1 Curs Nr.ore | Metode de predare | Observatii
1. Aspecte generale de proiectare/planificare in ingineria 5
software si de productie Expunere teoretica
2. Principii si arhitecturi ale conducerii numerice si 5 (proiectie video si
conducerii numerice pentru roboti industriali scris tabla)
3. Sisteme complexe de control industrial 2

- P . - Aplicatii la fiecare
4. Echipamente specifice a unui sistem robotizat 2 curs. / in caz de fort3
5. Metode avansate de localizare si planificare de 5 majora, on-line
traiectorii platforma Teams
6. Metode avansate de perceptia mediului industrial 2
7. Metode inteligenta artificiala de planificare 2
Bibliografie

1. S.Herle, Gh.Lazea, R.Robotin- Sisteme de fabricatie integrata Ed.Mediamira Cluj, 2004
2. D. Scaramuzza et.al. Autonomous mobile robots. MIT Press 2008.

3. Gh.Sebesteyen —Informatica industriala.Ed. Albastra Cluj-N. 2006

4.S. Thrun et. al.: Probabilistic Robotics, MIT, 2006

9.2 Seminar / laborator / proiect Nr.ore | Metode de predare | Observatii
Notiuni de introducere in meta sisteme de operare ROS 4 Lucrari practice pe

Tutoriale pentru planificare/navigare agenti autonomi 4 grupe mici de

Perceptia 3D pentru sisteme de roboti 4 studenti (3)

Calcule si concluzii /
in caz de forta
majord, on-line
platforma Teams

Localizare/urmarire pentru sisteme multi-agent 2

Bibliografie
www.rocon.utcluj.ro/efac

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Proiecte practice pentru agenti autonomi

11. Evaluare

11.2 Metode de evaluare
. . N . 11.3 Pondere
Tip activitate 11.1 Criterii de evaluare (si forma evaluare: . .y
A . din nota finala
continua/sumativa)
Principii teoretice Examen scris / in caz de
11.4 Curs e - men scris /in c 0,6 (6 puncte
Capacitatea de a rezolva aplicatii forta majora, on-line .
. . din 10)
Capacitatea de analiza si sinteza. platforma Teams
11.5 Seminar/Laborator Parcur.gerea Iucrarlllor.de I.a.borator. Test pe bazAa aplicatiilor ) 0,4 (4 puncte
. Capacitatea de a finaliza si interpreta laborator/ in caz de forta .
/Proiect . .. . . din 10)
datele lucrarii majora, on-line platforma

11.6 Standard minim de performanta: 5 (5 din 10)




Data completarii:
01.09.2025

Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
Curs prof. dr. ing. Levente Tamas
Aplicatii Sl.dr.ing. Marcu Cosmin

Data avizarii in Consiliul Departamentului de Automatica

Data aprobarii in Consiliul Facultatii de Automatica si

Calculatoare

Director Departament Automatica
Prof.dr.ing. Honoriu VALEAN

Decan
Prof.dr.ing. Vlad MURESAN




